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Pitanja

Blok dijagram pouzdanosti
Serijske i paralelene komponente
Kvarovi i greske u okviru sigurnosti
Nacini rada u okviru sigurnosti
Metode analize sigurnosti
Integrirani i modularni sustavi
Neispravnost softvera
Pouzdanost softvera
Nadogradnje softvera

Povecanje pouzdanosti softvera
Verifikacija i validacija

1. Sto je sustav?

A

Sto je atomski sustav?
Sto je najnizi operativni ¢lan?

Sto je blok-dijagram pouzdanosti?

DA /NE

6. Nezavisne komponente su

Blok-dijagram pouzdanosti shematski opisuje fizicku povezanost podsustava.

7. Skiciraj blok-dijagram pouzdanosti sustava s dvije serijski spojene komponente u
paraleli s tre¢com komponentom.

8. Pouzdanost sustava koji ima samo serijski spojene komponente

a) manja je od najmanje pouzdanosti komponenata
b) veca je od najvece pouzdanosti komponenata
¢) nije moguce odrediti

9. Pouzdanost sustava koji ima samo paralelno spojene komponente

a) manja je od najmanje pouzdanosti komponenata

b) veca je od najvece pouzdanosti komponenata
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¢) nije moguce odrediti

10. Kako se dijele kvarovi u okviru sigurnosti?
a) otkazi, ostecenja, degradacije
b) trenutni, postuni
) primarni, sekundarni
d) unutarnji, vanjski

11. Sto je primarni kvar.
12. Sto je sekundarni kvar,

13. Greske u okviru sigurnosti opisuju

14. Objasni razliku izmedu kriticne i katastrofalne greske.
15. Sto je naredbena greska?

16. Nabroji nacine sigurnog rada:

17. Opisi vjerojatnosno sigurni nacin rada.
18. Opisi inherentno sigurni nacin rada.
19. Opisi sigurno gasenje.

20. Metode analize sigurnosti su:

21. Koji je cilj analize neispravnosti i u¢inaka (FMEA)?
a) utvrditi ostvaruje li sustav namijenjenu funkciju i ukloniti neZeljeno ponasan-
je sustava.
b) omoguditi uc¢inkovit i siguran rad dodavanjem redundantnih komponenata.
c) izraditi stablo greSaka upotrebom sloZenih logickih izraza.
d) procijeniti koje komponente najviSe utjecu na sigurnost i pouzdanost susta-
va.

22. U analizi neispravnosti i ucinaka odreduje se broj prioriteta rizika prema formuli
RPN =S* O * D. Sto predstavlja svaka od tih veli¢ina?

23. Opisi analizu stablom gresaka.
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Integrirani sustavi temelje se na mikroprocesoru.
DA /NE

Integrirani sustavi mogu komunicirati s okolinom.
DA /NE

Integrirani sustavi omogucuju obavljanje Sirokog spektra funkcija.
DA /NE

Navedi barem cetiri primjera integriranih sustava.

Modularni sustavi zatvoreni su u kuciste i obavljaju specifi¢nu funkciju.
DA /NE

Sto je modul i kakvu funkciju obavlja?

Navedi barem cetiri primjera modularnih sustava.

Do koje je razine moguce dijeliti modularni sustav? Objasni.
Objasni na koji nac¢in modularni sustav rjeSava zadatak.
Navedi prednosti modularnih sustava.

Navedi razloge neispravnosti softvera.

Sto je pouzdanost softvera?

Nacrtaj i objasni izmijenjeni dijagram kade za pouzdanost softvera (5to prikazuje,
faze, Sto se dogada prilikom nadogradnje).

Objasni razliku izmedu nadogradnje pouzdanosti i nadogradnje funkcionalnosti.

Kada se koristi prevencija greske?

a) pri izradi projektne dokumentacije
b) pri razvoju softvera

c) tokom testiranja softvera

d) tokom upotrebe softvera

e) kada je softver zastario

Kada se koristi uklanjanje greske?

a) pri izradi projektne dokumentacije
b) pri razvoju softvera

c) tokom testiranja softvera

d) tokom upotrebe softvera

e) kada je softver zastario

Sto je verifikacija, a $to validacija?



